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Solugdes para Sistemas de Ordenha
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Robd EFP-1

100% autbnomo

Inicia e termina a rotina de aproximagao
dos alimentos, retornando a base de
carregamento sem intervengoes.
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Controle simplificado

Deslocamentos podem ser feitos via
botdes exclusivos no corpo do
Rob6 ou na Interface IHM.
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Sensor de colisdo

- Sistema de protecao
Interrompe o movimento \I/ / O sistema monitora os motores
evitando acidentes no g s

evitando sobre-aquecimento
percurso. e @

e sobre-tenséo.
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Controle de trajeto
Sensores ativamente identificam
a rota do Robd, evitando que ele

opere fora do programado.

Saia retratil

Levanta a saia permitindo passar
por pisos irregulares com até 10°
de inclinagéo.

Pista
Radio

Ponto: 1234567890

Sensor Pista
Sensor Colisdo

Customizacgao das rotinas

Bateria

Drivers Com a intuitiva interface IHM, é possivel
customizar as tarefas do robo e obter dados
Corr. Pista: 0.4A Driver importantes sobre o estado do equipamento.
Corr. Baterias: N.3A
Tens. Baterias: 25.4V Driver 2
Motores
I Esquerdo  Saia Direito Driver 3
6.5v 7av S56v
Atual Operar Cadastros Histérico
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